PO Konstrukcia drogi Schemat 3: Oznakowanie i zabezpieczenie
eteteteleee e ) 9 robot zwigzanych z wykonaniem konstrukcji

I:I Konstrukcja chodnika drogowej wraz z kraweznikiem, chodnikiem,
obrzezem i konstrukcjg zjazdu.

z.:‘:.:.:.:’:.:.: Kraweznik lub obrzeze Dopuszczalna predkos$¢ V=50km/h.

Konstrukcja zjazdu
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UWAGA: Znaki czasowej organizacii
ruchu ustawi¢ w nastepujacych
odlegtosciach od oznakowania
istniejacego:

- 10m - teren zabudowany

- 20m - teren niezabudowany

Dtogo$¢ odcinkdw na ktorych
prowadzone bedg prace nie
powinna przekracza¢ 100m.
max.100m ,
20m 50m W przypadku zwigkszonych
utrudnien w ruchu oraz w sytuacjach
technologicznych niezbednych do
prowadzenia prac nalezy zapewni¢
reczne sterowanie ruchem przez
osoby do tego uprawnione.
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Schemat opracowat:
mgr inz. Jacek Walencki




