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OPIS TECHNICZNY
DO PROJEKTU CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

1. Podstawa opracowania.
Projekt opracowano na podstawie umowy nr 36/2011 zawartej dnia 07.10.2011r.

Z Powiatowym Zielonogorskim Zarzadem Drég Powiatowych z siedzibg w Cigacicach.

2. Materialy wyjSciowe.

e Podktady syt.-wys. w skali 1:500 wykonane przez pracowni¢ geodezyjng ,,ART.-GEO”
z Zielonej Gory.;

e Inwentaryzacja i pomiary uzupetniajagce wykonane przez zespot projektowy ,,Promostu”;

e Prawo o ruchu drogowym 20 czerwca 1997 r. (Dz. U. z 2005 r. Nr 108, poz. 908,

Z pOzniejszymi zmianami);

e Rozporzadzenie Ministréw Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych
I Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakoéw i sygnatow drogowych (Dz. U.
Nr 170, poz.1393);

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w Sprawie
szczegotowych warunkoéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem (Dz. U. Nr 177, p0z.1729);

e Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z
dnia 3 lipca 2003 r. sprawie warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych
(Dz.U. Nr 220, poz. 2181, z pdézniejszymi zmianami);

e Katalog typowych schematow oznakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowym,
GDDKIA, Warszawa 2010 r.

3. Przedmiot i cel inwestycji.
Przedmiotem inwestycji jest przebudowa drogi powiatowej nr 1189, na odcinku
Kargowa-Karszyn tj. od skrzyzowania z drogg wojewddzka nr 313 do granic wsi Karszyn.
Opracowanie ma na celu podniesienie parametrow zniszczonej nawierzchni jezdni oraz

przystosowania jej parametrow do parametrow odpowiadajgcych drodze klasy Z. Projekt
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przewiduje przebudowe istniejagcego skrzyzowania z droga wojewddzkg nr 313, budowe
chodnikéw, przebudowe istniejagcego przepustu oraz usunigcie kolizji z sieciami:
telekomunikacyjna, elektroenergetyczng, gazowa oraz wodociagowa.

Projektowana przebudowa drogi powiatowej nr 1189F ma na celu zwigkszenie
bezpieczenstwa i ptynnos$ci ruchu, poprawienie czytelnosci uktadu drogowego oraz zmniejszenie
ucigzliwosci ruchu dla mieszkancow.

Dla umozliwienia prac zwigzanych z przebudowa drogi powiatowej nr 1189F, niezbedne
jest wprowadzenie czasowej organizacji ruchu umozliwiajacej bezpieczne prowadzenie robot

w pasie drogowym, co stanowi przedmiot niniejszego opracowana.

4. Charakterystyka drogi i warunkow ruchu

Przebudowywana droga powiatowa 1189F potozona jest w wojewodztwie lubuskim,
powiecie zielonogorskim, gminie Kargowa. Swoj bieg rozpoczyna w miejscowosci Kargowa, od
skrzyzowania z droga wojewodzka nr 313, prowadzac dalej przez wie$ Karszyn, Siadcza do
miejscowosci Klenica, drogi wojewddzkiej nr 317. Odcinek drogi objety przebudowsa, posiada
dhugos¢ 4704,36m od ulicy Dolnej w Kargowej, do granic wsi Karszyn. Szeroko$¢ istniejace;j
nawierzchni bitumicznej wynosi od 3,00 do 5,40m. Nawierzchnia drogi jest w ztym stanie
technicznym. Charakteryzuja ja spgkania siatkowe, ubytki materiatdéw bitumicznych, obtamania
krawedzi, nieréwnos$ci podtuzne i1 porzeczne, zanizone, dziurawe pobocza . W km 0+773 droge

przecina rzeka Obrzyca, znajduje si¢ most, ktorego remont objety jest odrgbnym opracowaniem.

Parametry techniczne

e droga powiatowa nr 1189F — klasa Z

e przekrdj jednojezdniowy

e predkos¢ projektowa — VP=50 km/h poza terenem zabudowanym, VP=40 km/h w terenie
zabudowanym

e szeroko$¢ jezdni — 6,0m (plus poszerzenia na tukach)

e szeroko$¢ pasa ruchu — 3,0m

e szerokos$¢ chodnikow — 1,25 —2,0m

e szerokos¢ poboczy —1,0m

e kategoria ruchu — KR2

e obcigzenie — 115 kN/o$
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Opis projektowanych rozwiazan

Projekt czasowej organizacji ruchu zaklada wprowadzenie na przedmiotowym odcinku
drogi powiatowej ruchu wahadlowego. Dzigki takiemu zabiegowi mozliwe bedzie potowkowe
prowadzenie prac na jezdni.

Projektowana czasowa organizacja ruchu ma na celu zapewnienie bezpiecznego
przejazdu samochodom jadacym droga powiatowg numer 1189F w trakcie remontu niniejszych
drog.

Szczegdtowe rozwigzania przedstawiono na schematach czasowej organizacji ruchu.

Schemat 1: Oznakowanie i zabezpieczenie robét zwiazanych z wykonaniem konstrukcji

drogowej wraz z kraweznikiem. Dopuszczalna predko$é V=50km/h.

Czasowa organizacja ruchu dla zabezpieczenia tych prac polega za poinformowaniu
kierujacych o wprowadzeniu sygnalizacji $wietlnej (znak A-29), robotach drogowych (znak A-
14) oraz o zwezeniu drogi (znak A-12b,c). W odleglosci 50m od robot nalezy ograniczyc
predkos¢ do 40km/h (znak B-33) oraz wprowadzi¢ zakaz wyprzedzania (B-25). Roboty
ograniczy¢ od czota tablica kierunkowa U-3d z umieszczonymi na niej sygnalizatorami
$wietlnymi U-35 koloru zéttego. Z drugiej strony prace ograniczy¢ tablica U-20b. Od osi jezdni
wzdhuz prowadzonych robot ustawi¢ tablice kierunkowe U-21b. Znaki czasowej organizacji
ruchu odwota¢ znakiem B-42, 30m od prowadzonych robot.

Odlegtosci ustawienia znakow przedstawiono na schemacie.

Schemat 2: Oznakowanie i zabezpieczenie robot zwiazanych z wykonaniem konstrukeji

drogowej wraz z kraweznikiem, obrzezem i chodnikiem. Dopuszczalna predkosé

V=50km/h.

Czasowa organizacja ruchu dla zabezpieczenia tych prac polega za poinformowaniu
kierujacych o wprowadzeniu sygnalizacji $wietlnej (znak A-29), robotach drogowych (znak A-
14) oraz o zwezeniu drogi (znak A-12b,c). W odleglosci 50m od robot nalezy ograniczy¢
predko$¢ do 40km/h (znak B-33) oraz wprowadzi¢ zakaz wyprzedzania (B-25). Roboty
ograniczy¢ od czota tablicg kierunkowg U-3d z umieszczonymi na niej sygnalizatorami

swietlnymi U-35 koloru zottego. Z drugiej strony prace ograniczy¢ tablicg U-20b. Od osi jezdni
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wzdhuz prowadzonych robot ustawié tablice kierunkowe U-21b. Znaki czasowej organizacji
ruchu odwota¢ znakiem B-42, 30m od prowadzonych robét.

Odleglosci ustawienia znakdéw przedstawiono na schemacie.

Schemat 3: Oznakowanie i zabezpieczenie robdot zwigzanych z wykonaniem konstrukeji

drogowej wraz z kraweznikiem, obrzezem i chodnikiem i konstrukcja zjazdu.

Dopuszczalna predkos¢ V=50km/h.

Czasowa organizacja ruchu dla zabezpieczenia tych prac polega za poinformowaniu
kierujacych o wprowadzeniu sygnalizacji $wietlnej (znak A-29), robotach drogowych (znak A-
14) oraz o zwezeniu drogi (znak A-12b,c). W odleglosci 50m od roboét nalezy ograniczyc
predkos¢ do 40km/h (znak B-33) oraz wprowadzi¢ zakaz wyprzedzania (B-25). Roboty
ograniczy¢ od czota tablicg kierunkowg U-3d z umieszczonymi na niej sygnalizatorami
swietlnymi U-35 koloru zottego. Z drugiej strony prace ograniczy¢ tablicg U-20b. Od osi jezdni
wzdhuz prowadzonych robot ustawic tablice kierunkowe U-21b. Znaki czasowej organizacji
ruchu odwota¢ znakiem B-42, 30m od prowadzonych robét.

Odleglosci ustawienia znakow przedstawiono na schemacie.

Schemat 4: Oznakowanie i zabezpieczenie robdét zwiazanych z wykonaniem konstrukeji

drogowej wraz z kraweznikiem. Dopuszczalna predkosé¢ V > 50km/h.

Czasowa organizacja ruchu dla zabezpieczenia tych prac polega za poinformowaniu
kierujagcych o wprowadzeniu sygnalizacji $wietlnej (znak A-29), robotach drogowych (znak A-
14) oraz o zwe¢zeniu drogi (znak A-12b,c). Nalezy wprowadzi¢ stopniowe ograniczenie predkosci
— kolejno na 60km/h i 40 km/h (znak B-33) oraz wprowadzi¢ zakaz wyprzedzania (B-25).
Roboty ograniczy¢ od czota tablicg kierunkowa U-3d z umieszczonymi na niej sygnalizatorami
swietlnymi U-35 koloru zoéttego. Z drugiej strony prace ograniczy¢ tablicg U-20b. Od osi jezdni
wzdhuz prowadzonych robot ustawic tablice kierunkowe U-21b. Znaki czasowej organizacji
ruchu odwota¢ znakiem B-42, 30m od prowadzonych robét.

Odleglosci ustawienia znakdéw przedstawiono na schemacie.
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Schemat 5: Oznakowanie i zabezpieczenie robdot zwiazanych z wykonaniem konstrukeji

drogowej wraz z kraweznikiem, obrzezem i chodnikiem. Dopuszczalna predkosé¢ V >

50km/h.

Czasowa organizacja ruchu dla zabezpieczenia tych prac polega za poinformowaniu
kierujacych o wprowadzeniu sygnalizacji $wietlnej (znak A-29), robotach drogowych (znak A-
14) oraz o zwezeniu drogi (znak A-12b,c). Nalezy wprowadzi¢ stopniowe ograniczenie predkosci
— kolejno na 60km/h i 40 km/h (znak B-33) oraz wprowadzi¢ zakaz wyprzedzania (B-25).
Roboty ograniczy¢ od czota tablica kierunkowa U-3d z umieszczonymi na niej sygnalizatorami
swietlnymi U-35 koloru zoéttego. Z drugiej strony prace ograniczy¢ tablicg U-20b. Od osi jezdni
wzdhuz prowadzonych robot ustawic tablice kierunkowe U-21b. Znaki czasowej organizacji
ruchu odwota¢ znakiem B-42, 30m od prowadzonych robot.

Odlegtosci ustawienia znakow przedstawiono na schemacie.

Schemat 6: Oznakowanie i zabezpieczenie robot zwiazanych z wykonaniem konstrukcji

drogowej wraz z kraweznikiem, obrzezem i chodnikiem i konstrukcja zjazdu.

Dopuszczalna predkosé V > 50km/h.

Czasowa organizacja ruchu dla zabezpieczenia tych prac polega za poinformowaniu
kierujacych o wprowadzeniu sygnalizacji $wietlnej (znak A-29), robotach drogowych (znak A-
14) oraz o zwezeniu drogi (znak A-12b,c). Nalezy wprowadzi¢ stopniowe ograniczenie predkosci
— kolejno na 60km/h i 40 km/h (znak B-33) oraz wprowadzi¢ zakaz wyprzedzania (B-25).
Roboty ograniczy¢ od czota tablicg kierunkowg U-3d z umieszczonymi na niej sygnalizatorami
swietlnymi U-35 koloru zottego. Z drugiej strony prace ograniczy¢ tablicg U-20b. Od osi jezdni
wzdhuz prowadzonych robot ustawi¢ tablice kierunkowe U-21b. Znaki czasowej organizacji
ruchu odwota¢ znakiem B-42, 30m od prowadzonych robot.

Odlegtosci ustawienia znakow przedstawiono na schemacie.

Programy sygnalizacji S§wietlnej ustalone w zaleznosci do dlugosci zamknietego odcinka

Program sygnalizacji §wietlnej dla odcinkéw o dlugosci od 19 m - 50 m

Przyjeto dlugos¢ drogi ewakuacji — 35m. (35+ 10 +10)
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Minimalny czas mi¢dzy zielony wynosi: mn =t .+t (i) — tarig) gdzie

t.; — czas trwania sygnatu zottego dla strumienia ewakuujgcego si¢ (przyjeto te;=3s),
teij — Czas ewakuacji strumienia i poza punkt kolizji ze strumieniem j,

tqqij) — czas dojazdu strumienia j do punktu kolizji ze strumieniem i.

+

t.(i,j) = f}{_ 2 gdzie

le(i,j) — dtugos¢ drogi ewakuacji (przyjeto le(i,j)= 35 + 20 =55,0m)
Ip — dtugos¢ pojazdu (przyjeto Ip=16,0 m)
ve(i) — predkos¢ ewakuacji (przyjeto ve(i) =40 km/h = 11 m/s)

55+ 16
ty(i,j) = SETEEE 6,455 (przyjeto 6,55)
natomiast:
[2(140:.70)+ 1.5
Ll .
(e = (LD g

Id(i,J) — dtugo$¢ drogi dojazdu strumienia j od linii zatrzymania do punktu kolizji ze strumieniem
i (przyjeto 1d(i,j) = 10,0 m),
a — zaktadane maksymalne przyspieszenie pojazdow strumienia dojazdowego (przyjeto a=3,5

m/s?).

2% 10 + 1,5
tali,j) = |———=——=2.5s
J 35
wiec: =t + tay — taq) = 35+ 6,55 — 2,55 =7,0s

przyjeto tm = 7,0 s.
Przyjeto nastepujacy program sygnalizacji dla 10 samochoddw:

czas przejazdu jednego auta = 4,95 s
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czas startu jednego auta = 5s
czas ewakuacji strumienia i poza punkt kolizji ze strumieniem j = 6,5

czas dojazdu strumienia j do punktu kolizji ze strumieniemi=2,5s

Czas $wiatta zielonego G=64,5 s, dlugos$¢ cyklu T=130 s, czas miedzy zielony tm= 7s.

Dtugos¢ cyklu = 130s

g 65 2 60 !
s |
<« tm=7 <« tm=7
52 55 65

|

L

E Sygnat zielony
g Sygnat czerwony
]

Sygnat 26tty

m Sygnat czerwony z 26ttym

Program sygnalizacji $wietlnej dla odcinkow o dlugosci od 51 m - 100 m
Przyjeto dtugos¢ drogi ewakuacji — 75,5m. (75,5 + 10 + 10)
Minimalny czas migdzy zielony wynosi: tmin = 4t (i) — Larig) gdzie

te; — czas trwania sygnatu zottego dla strumienia ewakuujgcego si¢ (przyjeto t.;=3s),
teij) — Czas ewakuacji strumienia i poza punkt kolizji ze strumieniem j,

taj) — czas dojazdu strumienia j do punktu kolizji ze strumieniem i.

t (i) ==L }H , gdzie

le(i,j) — dtugos¢ drogi ewakuacji (przyjeto le(i,j)= 75,5 + 20 =95,5m)
Ip — dlugos¢ pojazdu (przyjeto Ip=16,0 m)
ve(i) — predkos¢ ewakuacji (przyjeto ve(i) =40 km/h = 11 m/s)
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955+ 16
ty(i,j) = —1 - 10,15 (przyjeto 10,0s)
natomiast:
[2(140:.70)+ 1.5
Ll -
(e = (LD g

Id(i,j) — dlugos¢ drogi dojazdu strumienia j od linii zatrzymania do punktu kolizji ze strumieniem
1 (przyjeto 1d(i,j) = 10,0 m),

a — zaktadane maksymalne przyspieszenie pojazdéw strumienia dojazdowego (przyjeto a=3,5

m/s?).
2x 10+ 15
tali.jl= |——FF—=2.5s
J 35
wige: tt =t + to ) — taqy = 35 + 10,05 — 2,55 = 10,55

przyjeto tn, = 11,0 S.

Przyj¢to nastepujacy program sygnalizacji dla 10 samochodow:

czas przejazdu jednego auta=6,8 s

czas startu jednego auta = 5s

czas ewakuacji strumienia i poza punkt kolizji ze strumieniem j = 10,5 s

czas dojazdu strumienia j do punktu kolizji ze strumieniemi=25s

Czas $wiatla zielonego G=70 s, dlugos¢ cyklu T=140 s, czas miedzy zielony tyn= 10,5s.
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Dtugosé cyklu = 140s

I I
g 70 2 65 ﬂ
1 / |
<« tm=11 ~——tm=11

9 2 56 3 70

Sygnat zielony

Sygnat czerwony

[ ]
|
|:| Sygnat zotty

Sygnat czerwony z z6ttym

Oznakowanie pionowe

Znaki drogowe uzyte do czasowego oznakowania powinny by¢ z grupy wielkosci:

srednie (S) wykonane z folii odblaskowej 11 generacji.

Lokalizacja i sposob umieszczania znakow

Znaki nalezy umieszcza¢ w odlegtosci 0,5 do 2,0 m od krawedzi jezdni. Wysoko$é

umieszczania znakow drogowych na poboczu powinna wynosi¢ min. 2,00m.

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego

Wszystkie urzadzenia BRD uzyte do zabezpieczenia i oznakowania robdt powinny by¢

dobrze widoczne przez caty okres trwania robot.

Opis wystepujacvch zagrozen i utrudnien

W zwiazku z prowadzeniem prac moga wystapi¢ utrudnienia oraz zagrozenia dla ruchu
pojazdoéw. Przedstawione schematy czasowej organizacji ruchu maja na celu zminimalizowanie
zagrozen zwigzanych z robotami budowlanymi.

Przez caty okres funkcjonowania niniejszej organizacji ruchu nalezy monitorowac
warunki ruchu. W przypadku wystapienia znacznych utrudnien w czasie realizacji robot nalezy

wprowadzi¢ r¢gczne sterowanie ruchem przez osob¢ uprawniong.

5. Termin wprowadzenia oznakowania

Przewidywany termin wprowadzenia robot: II kwartat 2013r.
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Przewidywany termin zakonczenia robOt oraz obowigzywania niniejszej czasowej
organizacji ruchu planowany jest na IV kwartat 2013 r. Po zakonczeniu robot zostanie
przywrocona stala organizacja ruchu obowigzujagca na remontowanym odcinku drogi

powiatowej.

6. Uwagi i wnioski koncowe

Swiatta ostrzegawcze U-35 ustawione na tablicach powinny byé wlaczone przez caly czas
trwania robot bez wzgledu na warunki atmosferyczne i por¢ dnia.

Za zgodno$¢ oznakowania oraz jego kompletno$¢ przez caly czas trwania robot
odpowiada wykonawca robot. W celu zapewnienia nalezytego stanu oznakowania wykonawca
musi prowadzi¢ staty nadzor poprzez cykliczne objazdy kilka razy w ciggu doby celem
sprawdzania kompletnosci projektowanego oznakowania w terenie.

Osoby pracujace w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w odziez ostrzegawcza koloru
pomaranczowego wyposazona w elementy odblaskowe.

Ubior osoby uprawnionej do kierowania ruchem powinien by¢ zgodny z
Rozporzadzeniem MSWiA z dnia 18.07.2008r. (Dz.U. z 2008r, nr 132, poz. 804).

Wykonawca ma obowigzek stalego monitorowania stopnia utrudnien oraz zagrozen
bezpieczenstwa ruchu. W sytuacjach wzmozonego ruchu pojazdow, w celu usprawnienia
przepustowosci stosowac reczne sterowanie ruchem przez osoby uprawnione.

Projektowane znaki nalezy kazdorazowo dostosowac do istniejacej sytuacji w terenie
zachowujac minimalny odstep miedzy znakami 20 m poza terenem zabudowanym oraz 10 m na
terenie zabudowanym.

Znaki istniejace kolidujace z projektowanym oznakowaniem nalezy zastoni¢ czarng folig
na czas trwania robot drogowych.

W trakcie prowadzenia robot nalezy zapewnic¢ dla poruszajacych si¢ pojazdow minimalng
szeroko$¢ jezdni 2,75 m.

Technologiczne uskoki poprzeczne nawierzchni nalezy wykonaé¢ w sposob lagodny,

unikajac tym samym powstawania progow.
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