'I PROMOST

o’

Sp. z 0.0, w Zielone| Gorze

2 65-034 Zielona Géra ul. Boh. Westerplatte 11
& (0-68) 47-84-500 fax. (0-68) 47-84-502

Nr rej. 00/11

PROJEKT TYMCZASOWOWEJ
ORGANIZACJA RUCHU

NAZWA, ADRES OBIEKTU BUDOWLANEGO:
PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ 1189F NA ODCINKU
KARGOWA- KARSZYN

NUMERY EWIDENCYINE DZIALEK:

Obreb m. Kargowa: 1214, 1222, 1221, 1220, 1316

Obreb Stary Jaromierz: 715, 714/1, 714/2, 703, 712,709, 697
Obreb Karszyn: 519, 508, 425, 393/6, 512/2, 509

INWESTOR:
Powiatowy Zielonogorski Zarzad Drég z siedziba w Cigacicach

ul. Kolejowa 4
66-131 Cigacice

UMOWA: nr 36/2011  z dnia: 07.10.2011 r.

o ! Uprawnienia : :
AKceptacja _Imig i nazwisko el o Data i podpis
i i specjalnosci =
2 : - - e Upr. nr LBS/0012/POOD/10/ iy,
Projektant brany drogewej: | mgr inz. Mateusz Mokwinski e — JH FA
. dro (v

[

Zielona Gora — listopad 2012



Starosta Zielonogorski

ul. Podgdrna 5 65-057 Zielona Goéra
Zielona Gora 13.12.2012r.

,PROMOST” Sp. z o0.0.
ul. Boh. Westerplatte 11
65-034 Zielona Gora

PZZD .7121.219.2.2012.ST

Na podstawie art. 10 ust. 5 Ustawy z dn. 20 czerwca 1997r  Prawo o ruchu
drogowym (tekst jednolity Dz. U. Nr 108, poz. 908 z 2005r. z pbdzn. zm.) — w zwiazku z § 8 , ust. 2, pkt. 1,
litt a lub b Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r.w sprawie szczegolowych

warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. Nr 177 .

poz. 1729) po rozpatrzeniu wniosku z dnia 23.11.2012r.(data wptywu) i uzupehieniu dokumentéw w dnin
13.12.2012 firmy: ,,PROMOST” Sp. z o.0.,, ul. Boh. Westerplatte 11, 65-034 Zielona Gora, jako organ

zarzadzajacy ruchem na drogach powiatowych i gminnych
zatwierdzam

projekt tymczasowej organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt na czas przebudowy drogi powiatowej nr 1189F
na odeinku Kargowa — Karszyn z uwagami:

s Przy wprowadzeniu organizacji ruchu nalezy uwzgledni¢ uwagi Komendy Miejskiej Policji
w Zielonej Gérze zawarte w opinii Rd-3644/12 z dnia 07.12.2012r.

I. Stosownie do przepiséw zawartych w § 12 ust. 1 cytowanego wyzej rozporzadzenia, jednostka
realizujaca organizacje ruchu powiadomi co najmniej 7 dni przed dniem wprowadzania
organizacji ruchu:

a) Powiatowy Zielonogorski Zarzad Drog (wg zalacznika nr 1)

b) Komenda Miejska Policji w Zielonej Gorze

2) Zatwierdzona wyzej organizacja ruchu powinna zosta¢é wprowadzona do dnia 31 grudnia 2014 r-§ 8
ust.7 w/w rozporzadzenia.

3) Jezeli w terminie co najmniej siedmiu dni od uptywu terminu o ktorym mowa w pkt. 2 zatwierdzonego
projektu, brak jest zawiadomienia o wprowadzeniu organizacji ruchu, Powiatowy Zielonogérski Zarzad
Drég dzialajac w imieniu Starosty Powiatu Zielonogérskiego poinformuje wnioskodawcg o utracie
waznosci zatwierdzonej organizacji ruchu - § 12 ust. 4 w/w rozporzadzenia.

W zalaczeniu zwrot jednego egzemplarza ww. projektu organizacji ruchu.

Do wiadomosci:

1. Komenda Migjska Policji w Zielonej Gérze Rd-3644/12

2. afall
NIP: 973-08-21-613 starosta@powiat-zielonogorski.pl Tel. (+48) 68 45-27-575
Regon: 970777619 . www.powiat. zielonogorski.pl Tel./Fax (+48) 68 45-27-500




. Preebudowa drogi powiatowej nr 1189F na odcinku Kargowa-Karszyn”
— Projekt czasowej organizacyi ruchu —

CZESC OPISOWA

PROJEKT CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

Nazwa inwestycji: »Przebudowa drogi powiatowej nr 1189F na odcinku

Kargowa-Karszyn”
Obiekt: droga powiatowa nr 1189F
Zamawiajacy: Powiatowy Zielonogorski Zarzqd Drog
z siedzibg w Cigacicach

ul. Kolejowa 4, 66-131 Cigacice

Projektant: mgr inz. Mateusz Mokwinski
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. Preebudowa drogi powiatowej nr 1189F na odcinku Kargowa-Karszyn”
— Projekt czasowej organizacyi ruchu —

ZAWARTOSC OPRACOWANIA
DO PROJEKTU CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

OPIS TECHNICZNY
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1. Plan orientacyjny - skala 1:25000
2. Schematy czasowej organizacji ruchu.

PROMOST &p. z 0.0. w Zielonej Gdrze
2



. Przebudowa drogi powiatowej nr 1189F na odcinku Kargowa-Karszyn™
— Projekt czasowej organizacyi ruchu —

OPIS TECHNICZNY
DO PROJEKTU CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

1. Podstawa opracowania.
Projekt opracowano na podstawie umowy nr 36/2011 zawartej dnia 07.10.2011r.

z Powiatowym Zielonogérskim Zarzadem Drog Powiatowych z siedzibg w Cigacicach.

2. Materialy wyjsciowe.

o Podklady syt.-wys. w skali 1:500 wykonane przez pracowni¢ geodezyjng ,,ART.-GEO”
z Zielonej Gory.;

e Inwentaryzacja i pomiary uzupetniajace wykonane przez zespol projektowy ,.Promostu”;

e Prawo o ruchu drogowym 20 czerwca 1997 r. (Dz. U. z 2005 r. Nr 108, poz. 908,

z pOZniejszymi zmianami):

e Rozporzadzenie Ministréw Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewngtrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnatow drogowych (Dz. U.
Nr 170. poz.1393);

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzeénia 2003 r. w sprawie
szczegdlowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem (Dz. U. Nr 177, poz.1729);

e Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z
dnia 3 lipca 2003 r. sprawie warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych
(Dz.U. Nr 220, poz. 2181, z p6Zniejszymi zmianami);

e Katalog typowych schematéw oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym,

GDDKIiA, Warszawa 2010 1.

3. Przedmiot i cel inwestycji.
Przedmiotem inwestycji jest przebudowa drogi powiatowej nr 1189, na odcinku
Kargowa-Karszyn tj. od skrzyzowania z droga wojewodzka nr 313 do granic wsi Karszyn.
Opracowanie ma na celu podniesienie parametrOw zniszczonej nawierzchni jezdni oraz

przystosowania jej parametrow do parametrow odpowiadajgcych drodze klasy Z. Projekt

FPROMOST Sp. z @.0. w Zielonej Gorze



» Preebudowa drogi powiatowej nr 1189F na odcinku Kargowa-Karszyn™

— Projekt czasowej organizacji ruchi —

przewiduje przebudowe istniejacego skrzyzowania z drogg wojewddzkg nr 313, budowe
chodnikéw, przebudowe istniejacego przepustu oraz usuniecie kolizji z sieciami:
telekomunikacyjna, elektroenergetyczna, gazowa oraz wodociaggows.

Projektowana przebudowa drogi powiatowej nr 1189F ma na celu zwiekszenie
bezpieczenstwa i ptynnosci ruchu, poprawienie czytelnosci ukladu drogowego oraz zmniejszenie
ucigzliwosci ruchu dla mieszkancow.

Dla umozliwienia prac zwiazanych z przebudowa drogi powiatowej nr 1189F, niezbgdne
jest wprowadzenie czasowej organizacji ruchu umozliwiajgcej bezpieczne prowadzenie robot

w pasie drogowym, co stanowi przedmiot niniejszego opracowana.

4. Charakterystyka drogi i warunkow ruchu

Przebudowywana droga powiatowa 1189F polozona jest w wojewodztwie lubuskim,
powiecie zielonogdrskim, gminie Kargowa. Swoj bieg rozpoczyna w miejscowosci Kargowa, od
skrzyzowania z drogg wojewodzkg nr 313, prowadzac dalej przez wie§ Karszyn, Siadcza do
miejscowosci Klenica, drogi wojewddzkiej nr 317. Odcinek drogi objety przebudowa, posiada
dlugo$é 4704,36m od ulicy Dolnej w Kargowej, do granic wsi Karszyn. Szerokos¢ istniejgce;
nawierzchni bitumicznej wynosi od 3,00 do 5,40m. Nawierzchnia drogi jest w zlym stanie
technicznym. Charakteryzuja ja spekania siatkowe, ubytki materialéw bitumicznych, obtamania
krawedzi, nieréwnosci podiuzne i porzeczne, zanizone, dziurawe pobocza . W km 0+773 droge

przecina rzeka Obrzyca, znajduje sie most, ktorego remont objety jest odrgbnym opracowaniem.

Parametry techniczne

e droga powiatowa nr 1189F — klasa Z

e przekrdj jednojezdniowy

o predkosé projektowa — VP=50 km/h poza terenem zabudowanym, VP=40 km/h w terenie
zabudowanym

e szeroko$¢ jezdni — 6,0m (plus poszerzenia na tukach)

e szerokos¢ pasa ruchu - 3,0m

e szerokos¢ chodnikow — 1,25 —2.0m

o szerokos¢ poboczy — 1,0m

e kategoria ruchu — KR2

e obcigzenie — 115 kN/o$

PROMOST Sp. £ ©.6. w Zielonej Gorze



. Przebudowa drogi powiatowej nr 1189F na odcinku Kargowa-Karszyn”
— Projekt czasowej organizacji ruchu —

Opis projektowanych rozwiazan

Projekt czasowej organizacji ruchu zaklada wprowadzenie na przedmiotowym odcinku
drogi powiatowej ruchu wahadtowego. Dzigki takiemu zabiegowi mozliwe bedzie potowkowe
prowadzenie prac na jezdni.

Projektowana czasowa organizacja ruchu ma na celu zapewnienie bezpiecznego
przejazdu samochodom jadacym droga powiatowg numer 1189F w trakcie remontu niniejszych
drég.

Szezegdtowe rozwiazania przedstawiono na schematach czasowej organizacji ruchu.

Schemat 1: Oznakowanie i zabezpieczenie robot zwiazanych z wykonaniem konstrukeji

drogowej wraz z kraweznikiem. Dopuszczalna predkosé V=50km/h.

Czasowa organizacja ruchu dla zabezpieczenia tych prac polega za poinformowaniu
kierujacych o wprowadzeniu sygnalizacji $wietlnej (znak A-29), robotach drogowych (znak A-
14) oraz o zwezeniu drogi (znak A-12b,c). W odleglosci 50m od robo6t nalezy ograniczy¢
predkos¢ do 40km/h (znak B-33) oraz wprowadzi¢ zakaz wyprzedzania (B-25). Roboty
ograniczy¢ od czola tablica kierunkowa U-3d z umieszczonymi na niej sygnalizatorami
$wietlnymi U-35 koloru zétego. Z drugiej strony prace ograniczy¢ tablica U-20b. Od osi jezdni
wzdtuz prowadzonych robot ustawié tablice kierunkowe U-21b. Znaki czasowej organizacji
ruchu odwolaé¢ znakiem B-42, 30m od prowadzonych robot.

Qdleglosci ustawienia znakéw przedstawiono na schemacie.

Schemat 2: Oznakowanie i zabezpieczenie robot zwiazanych z wykonaniem konstrukeji

drogowej wraz z kraweznikiem, obrzezem i chodnikiem. Dopuszczalna predkos¢

V=50km/h.

Czasowa organizacja ruchu dla zabezpieczenia tych prac polega za poinformowaniu
kierujacych o wprowadzeniu sygnalizacji $wietlnej (znak A-29), robotach drogowych (znak A-
14) oraz o zwezeniu drogi (znak A-12b,c). W odleglosci 50m od robdt nalezy ograniczy¢
predkosé do 40km/h (znak B-33) oraz wprowadzi¢ zakaz wyprzedzania (B-25). Roboty
ograniczy¢ od czola tablica kierunkowa U-3d z umieszezonymi na niej sygnalizatorami

$wietlnymi U-35 koloru zottego. Z drugiej strony prace ograniczy¢ tablica U-20b. Od osi jezdni

PROMOST Sp. z @.0. w Zielonej Gorze



. Przebudowa drogi powiatowej nr 1189F na odcinku Kargowa-Karszyn"

— Projekt czasowej organizacyi ruchu —

wzdluz prowadzonych robot ustawié¢ tablice kierunkowe U-21b. Znaki czasowe] organizacji
ruchu odwotaé znakiem B-42, 30m od prowadzonych robot.

Odleglosci ustawienia znakéw przedstawiono na schemacie.

Schemat 3: Oznakowanie i zabezpieczenie robot zwiazanveh z wykonaniem konstrukeji

drogowej wraz z kraweznikiem, obrzezem i chodnikiem i konstrukeja zjazdu.

Dopuszezalna predkos¢ V=50km/h.

Czasowa organizacja ruchu dla zabezpieczenia tych prac polega za poinformowaniu
kierujacych o wprowadzeniu sygnalizacji swietlnej (znak A-29), robotach drogowych (znak A-
14) oraz o zwezeniu drogi (znak A-12b,c). W odleglosci S0m od robot nalezy ograniczyc¢
predkos¢ do 40km/h (znak B-33) oraz wprowadzi¢ zakaz wyprzedzania (B-25). Roboty
ograniczyé od czola tablica kierunkowa U-3d z umieszczonymi na niej sygnalizatorami
$wietlnymi U-35 koloru zéttego. Z drugiej strony prace ograniczy¢ tablica U-20b. Od osi jezdni
wzdhiz prowadzonych robot ustawié¢ tablice kierunkowe U-21b. Znaki czasowej organizacji
ruchu odwola¢ znakiem B-42, 30m od prowadzonych robot.

Odlegtoséci ustawienia znakdw przedstawiono na schemacie.

Schemat 4: Oznakowanie i zabezpieczenie robot zwiazanych z wykonaniem konstrukcji

drogowej wraz z kraweznikiem. Dopuszezalna predkosé V > S0km/h.

Czasowa organizacja ruchu dla zabezpieczenia tych prac polega za poinformowaniu
kierujacych o wprowadzeniu sygnalizacji $wietlnej (znak A-29), robotach drogowych (znak A-
14) oraz o zwezeniu drogi (znak A-12b,c). Nalezy wprowadzi¢ stopniowe ograniczenie predkosci
— kolejno na 60km/h i 40 km/h (znak B-33) oraz wprowadzi¢ zakaz wyprzedzania (B-25).
Roboty ograniczy¢ od czota tablica kierunkowg U-3d z umieszczonymi na niej sygnalizatorami
$wietlnymi U-35 koloru zottego. Z drugiej strony prace ograniczy¢ tablica U-20b. Od osi jezdni
wzdhiz prowadzonych robot ustawi¢ tablice kierunkowe U-21b. Znaki czasowej organizacji
ruchu odwola¢ znakiem B-42, 30m od prowadzonych robot.

Odlegtosci ustawienia znakow przedstawiono na schemacie.

PROMOST Sp. £ @.0. w Zielonej Gorze



. Preebudowa drogi powiatowej nr 1189F na odcinku Kargowa-Karszyn”
— Projekt czasowej organizacji ruchu —

Schemat 5: Oznakowanie i zabezpieczenie robot zwiazanych z wykonaniem konstrukcji

drogowej wraz z kraweznikiem, obrzezem i chodnikiem. Dopuszczalna predkosé V >

S0km/h.

Czasowa organizacja ruchu dla zabezpieczenia tych prac polega za poinformowaniu
kierujacych o wprowadzeniu sygnalizacji §wietlnej (znak A-29), robotach drogowych (znak A-
14) oraz o zwezeniu drogi (znak A-12b,c). Nalezy wprowadzi¢ stopniowe ograniczenie predkosci
— kolejno na 60km/h i 40 km/h (znak B-33) oraz wprowadzi¢ zakaz wyprzedzania (B-25).
Roboty ograniczy¢ od czota tablica kierunkowa U-3d z umieszczonymi na niej sygnalizatorami
$wietlnymi U-35 koloru zdttego. Z drugiej strony prace ograniczy¢ tablicg U-20b. Od osi jezdni
wzdluz prowadzonych robét ustawié¢ tablice kierunkowe U-21b. Znaki czasowej organizacji
ruchu odwotaé¢ znakiem B-42, 30m od prowadzonych robot.

Odlegtosci ustawienia znakéw przedstawiono na schemacie.

Schemat 6: Oznakowanie i zabezpieczenie robot zwigzanych z wykonaniem konstrukeji

drogowej wraz z kraweznikiem, obrzezem i chodnikiem i konstrukcja zjazdu.

Dopuszezalna predkosé V > 50km/h.

Czasowa organizacja ruchu dla zabezpieczenia tych prac polega za poinformowaniu
kierujacych o wprowadzeniu sygnalizacji $wietlnej (znak A-29), robotach drogowych (znak A-
14) oraz o zwezeniu drogi (znak A-12b,c). Nalezy wprowadzi¢ stopniowe ograniczenie predkosci
— kolejno na 60km/h i 40 km/h (znak B-33) oraz wprowadzi¢ zakaz wyprzedzania (B-25).
Roboty ograniczyé¢ od czola tablica kierunkowg U-3d z umieszczonymi na niej sygnalizatorami
$wietlnymi U-35 koloru zéttego. Z drugiej strony prace ograniczy¢ tablicg U-20b. Od osi jezdni
wzdtuz prowadzonych robét ustawi¢ tablice kierunkowe U-21b. Znaki czasowej organizacji
ruchu odwotaé znakiem B-42, 30m od prowadzonych robot.

Odleglosci ustawienia znakéw przedstawiono na schemacie.

Programy syenalizacji §wietlnej ustalone w zalezno$ci do dlugo$ci zamknietego odcinka

Program sygnalizacji §wietlnej dla odcinkéw o dlugosci od 19 m - 50 m

Przyjeto dtugos¢ drogi ewakuacji — 35m. (35 +10 + 10}

ST Sp. z @.@. w Zielonej Gorze




., Pr=ebudowa drogi powiatowej nr 1189F na odcinku Kargowa-Karszyn”
— Projekt czasowej organizacji ruchu —

czas startu jednego auta = 5s
czas ewakuacji strumienia i poza punkt kolizji ze strumieniem j = 6,5 s

czas dojazdu strumienia j do punktu kolizji ze strumieniem1=2,5s

Czas $wiatla zielonego G=64,5 s, dtugo$é¢ cyklu T=130 s, czas miedzy zielony tm= 7s.

Dtugosc cyklu = 130s

Sygnat zielony

Sygnat czerwony

Sygnat zofty
j Sygnat czerwony z zéttym

Program sygnalizacji $wietlnej dla odcinkéw o dlugosci od 51 m - 100 m

Przyjeto dtugos¢ drogi ewakuacji — 75,5m. - {755+ 10 4 10)

Minimalny czas miedzy zielony wynosi: PR = f ot bagisy — Eatig), Bdzi6

t., — czas trwania sygnatu z6ttego dla strumienia ewakuujacego sig (przyjeto te;=3s).
te(ij — czas ewakuacji strumienia 1 poza punkt kolizji ze strumieniem j,

taij) — czas dojazdu strumienia j do punktu kolizji ze strumieniem i.

le(i,j) — dtugos¢ drogi ewakuacji (przyjeto le(i,j)= 75,5 + 20 =95,5m)
Ip — dlugos¢ pojazdu (przyjeto 1p=16,0 m)
ve(i) — predkos$¢ ewakuacji (przyjeto ve(i) =40 km/h = 11 m/s)

PROMOST Sp. £ @.0. w Zielonej Gorze



. Preebudowa drogi powiatowej nr 1189F na odcinku Kargowa-Karszyn™
— Projekt czasowej organizacji ruchu —

Minimalny czas miedzy zielony wynosi: tm = bt topn — Lap gy gdzie

t.; — czas trwania sygnatu zo6ttego dla strumienia ewakuujacego si¢ (przyjeto te;=3s),
te(ij) — czas ewakuacji strumienia i poza punkt kolizji ze strumieniem j,

tq(ij) — czas dojazdu strumienia j do punktu kolizji ze strumieniem 1.

t (L7} "*-“-—-—“-, gdzie

le(i,j) — dlugosé drogi ewakuacji (przyjeto le(i,j)= 35 + 20 =55,0m)
Ip — dtugosé pojazdu (przyjeto 1p=16,0 m)
ve(i) — predkosé ewakuacji (przyjeto ve(i) =40 km/h = 11 m/s)

. 55+1
t.L i = — 6,455 (przvjeto 6,55)
natomiast:

9 P
[20150850 0415

t.(0) =i

odzie
Y T E

1d(i,j) — dtugos¢ drogi dojazdu strumienia j od linii zatrzymania do punktu kolizji ze strumieniem
i (przyjeto 1d(i,j) = 10,0 m),

a — zaktadane maksymalne przyspieszenie pojazdow strumienia dojazdowego (przyjgto a=3,5

t0 )= | = =25g
o i 3.5
L
wiec: tiit =t b — taen =35+ 655 — 2,55 =70s

przyjeto t, = 7,0 s.
Przyjeto nastepujacy program sygnalizacji dla 10 samochodow:

czas przejazdu jednego auta = 4,95 s

Y

PROMOST Sp. £ 0.0. w Zielonej Gdrze



.. Pr=ebudowa drogi powiatowej nr 1189F na odcinku Kargowa-Karszyn™
— Projekt czasowej organizacji ruchu —

9585+ 16
t:(i,j) = ~ay = 10,1s (przyjeto 10,0s)
natomiast:
[2040.0)+15
ta(L.)= =", —>gdze

1d(i,j) — dhugos¢ drogi dojazdu strumienia j od linii zatrzymania do punktu kolizji ze strumieniem
i (przyjgto 1d(i.j) = 10.0 m).
a — zakladane maksymalne przyspieszenie pojazdow strumienia dojazdowego (przyjeto a=3,5

m/sz).

1)
¥
-
[ <= |
|

[ E ]
wn

tal.j) = 35 =2.55
N

przyjeto tm = 11.0 s.

Przyjeto nastepujacy program sygnalizacji dla 10 samochoddw:

czas przejazdu jednego auta = 6.8 s

czas startu jednego auta = 3s

czas ewakuacji strumienia i poza punkt kolizji ze strumieniem j = 10,5 s

czas dojazdu strumienia j do punktu kolizji ze strumieniem i = 2,55

Czas $wiatla zielonego G=70 s. dtugos¢ cyklu T=140 s, czas miedzy zielony t,= 10,5s.

PROMOST Sp. £ 0.0. w Zielonej Gorze



. Preebudowa drogi powiatowef nr 1189F na odcinku Kargowa-Karszyn”
— Projekt czasowej organizacyi ruchu —

Dtugos¢ cyklu = 140s

3 70 | 65

Sygnat zielony

Sygnat czerwony

Sygnat 26ty

g
e
>

Sygnat czerwony z zottym

Oznakowanie pionowe

Znaki drogowe uzyte do czasowego oznakowania powinny by¢ z grupy wielkosci:

érednie (S) wykonane z folii odblaskowej II generacji.

Lokalizacja i sposéb umieszczania znakow

Znaki nalezy umieszczaé w odlegtosei 0,5 do 2,0 m od krawedzi jezdni. Wysokos¢

umieszczania znakéw drogowych na poboczu powinna wynosi¢ min. 2,00m.

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego

Wszystkie urzadzenia BRD uzyte do zabezpieczenia i oznakowania robot powinny by¢

dobrze widoczne przez caly okres trwania robot.

Opis wystepujacvch zagrozen i utrudnien

W zwiazku z prowadzeniem prac mogg wystapi¢ utrudnienia oraz zagrozenia dla ruchu
pojazdéw. Przedstawione schematy czasowej organizacji ruchu maja na celu zminimalizowanie
zagrozen zwigzanych z robotami budowlanymi.

Przez caly okres funkcjonowania niniejszej organizacji ruchu nalezy monitorowac
warunki ruchu. W przypadku wystapienia znacznych utrudnien w czasie realizacji robot nalezy

wprowadzi¢ reczne sterowanie ruchem przez osobg uprawniona.

5. Termin wprowadzenia oznakowania

Przewidywany termin wprowadzenia robot: II kwartat 2013r.

EROMOST Sp. 2 @.0. w Zielonej Gorze



. Przebudowa drogi powiatowej nr 1189F na odcinku Kargowa-Karszyn”
— Projekt czasowej organizacyi ruchu —

Przewidywany termin zakofczenia robot oraz obowigzywania niniejszej czasowej
organizacji ruchu planowany jest na IV kwartal 2013 r. Po zakonczeniu robo6t zostanie
przywrocona stala organizacja ruchu obowigzujaca na remontowanym odcinku drogi

powiatowe;j.

6. Uwagi i wnioski koncowe

Swiatla ostrzegawcze U-35 ustawione na tablicach powinny by¢ wlaczone przez caty czas
trwania robot bez wzgledu na warunki atmosferyczne i porg dnia.

Za zgodno$¢ oznakowania oraz jego kompletnos¢ przez caly czas trwania robot
odpowiada wykonawca robot. W celu zapewnienia nalezytego stanu oznakowania wykonawca
musi prowadzi¢ staly nadzér poprzez cykliczne objazdy kilka razy w ciggu doby celem
sprawdzania kompletnosci projektowanego oznakowania w terenie.

Osoby pracujace w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w odziez ostrzegawcza koloru
pomaranczowego wyposazona w elementy odblaskowe.

Ubiér osoby uprawnionej do kierowania ruchem powinien by¢ zgodny =z
Rozporzadzeniem MSWiA z dnia 18.07.2008r. (Dz.U. z 2008r, nr 132, poz. 804).

Wykonawca ma obowiazek stalego monitorowania stopnia utrudnien oraz zagrozen
bezpieczenstwa ruchu. W sytuacjach wzmozonego ruchu pojazdéw, w celu usprawnienia
przepustowosci stosowaé reczne sterowanie ruchem przez osoby uprawnione.

Projektowane znaki nalezy kazdorazowo dostosowac¢ do istniejacej sytuacji w terenie
zachowujac minimalny odstep miedzy znakami 20 m poza terenem zabudowanym oraz 10 m na
terenie zabudowanym.

Znaki istniejace kolidujace z projektowanym oznakowaniem nalezy zastoni¢ czarna folia
na czas trwania robot drogowych.

W trakcie prowadzenia robot nalezy zapewni¢ dla poruszajacych si¢ pojazdéw minimalna
szerokos¢ jezdni 2,75 m.

Technologiczne uskoki poprzeczne nawierzchni nalezy wykona¢ w sposob fagodny,

unikajgc tym samym powstawania progow.

opracowat:
£

i

I

f

mgr inz. Mateusz Mokwinski
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